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Изобретение относится к автоматизации во-
дораспределения ва — гидротехнических — соо-

ружениях и может быть использовано в си-
стемах регулирования уровней воды преиму
щественно на ирригационных капалах

Известио — устройство для регулирования
уровней воды в ирригационных каналах, со-
держащее блоки управления затворами верх
него и нижнего бъефа, импульсный авторегу-
лятор, датчик уровия чижнего бъефа и датчак
предельных уровней воды.

Целью изобретения является предотвраше-
ние техпологических сбросов воды и бсспере-
бойное обеспечение водопотребителей.

›то достигается тем, что датчик предель-

ных уровней воды подключен через промежу-
точные реле к целям питания магиитных пу-

скателей блоков управления затворами соот-
ветственно верхнего и нижнего бьефа.

а фиг. | изображена блок-схема предла-
таемого устройства; на фиг. 2 — электриче-
ская схема.

Устройство содержит блоки 1 и 2 управле-
ния соответственно для расположенного выше

затвора 3 с электроприводом 4 и расположен-
пого ниже затвора 5 с электроприводом 6.
К блоку ! управления подключены выходные
цепя 7 импульсного авторегулятора 8, на вхох.
которого включены выходные цепи 9 преобра-
зователя 10 (например, потенциометрическо-
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го) датчика 11 уровня воды нижнего по отно-
шению к регулирующему — затвору 3 бьефа

датчиком Г! кинематически связан датчик
12 предельных, минимально п максимально
допустимых уровней воды, выход которого по
цепи 13 подключен к блоку ? управления за-
твора 5. Блок 2 цепью 14 обратной связи сое-
динен с блоком 1 управления затвора 3, а
блок !1 управления, в свою очередь, цепью 15
обратпой связи соединен с блоком управления
следующего расположениого выше затвора.

1 управления лодключен связанный
с датчиком 16 лс цепи 17 датчик 18 предель-
ных уровней воды в участке канала.

Блок 1 включает в себя магнитные пуска-
тели 19 и 20 соответственно подъема и опу-
скапия затвора 3, которые включены через
последовательно соединенные размыкающиеся

Э1 и 22 и замыкающиеся 23 н 24 контакты ре-
ле 95 н 26. Контакты 22 н 23 управляются от
реле 25, а контакты 21 и 24 -- от реле 26.
Магнитные пускатели 19 и 20 включаются
выходными контактами 97 и 98 (соответствен-
но яодъема или опускания затвора 3) авторе-
тулятора 8 уровня воды в зоне датчика 1
или контактами 23 н 24 реле 25 н 26, которые,
в свою очеред'. срабатывают от контактов 29
я 30 датчика 18 предельно допустимых уров-
ней воды в зоне датчика 16 перед затвором 3,
а также от коптактов 31 и 32 промежуточного
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реле (аналогичных реле 25 н 6) блока 2
‘правления расположенного ниже затвора 5.

Контакты 33 и 34 срабатывают одновремен-
но с контактами 31 # 32 ссответственно. Ана-
логичная группа контактов 35 н 36 от реле 26
и контактов 37 и 38 от реде 25 по цепям 15

с блоком
расположенного выше затвора. На схеме по-
казаны также минимальный и максимальный
допустимые предельные уровни 39 в 40 воды в
участках канала 41

При обычных отклонениях - уровня воды в
участке жанала в пределах между уровчями

39 и 40 датчик |!, преобразователь 10 н им-
пульсный авторегулятор 8 управляют — через

управления затвором 3, поддерживая
уровець в участке па пеобходимой — отметке.

ри этом изменение положения затвора 3 вы-
зывает постепенное изменение уровня воды в

расположенном выше участке, которое с по-
мощью датчика 16 вызывает, в свою очередь,
постопепиое управление следующим располо-

женным выше затвором, и т. д. до головного

сооружения.

ри резких отклоненнях уровия воды перед
затвором 5, выходящих за долустимые — пре-
дельные значения, срабатывает датчик 12
предельных уровпей воды и чо цепям 13, 14,
15 ( т. д.) мгновенио посылает блоку ® уп-
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равления затвора 5 и всем расположенным
выше затворам, перегораживающим сооруже-
ния канала, команду на устранение возникше-

то недопустимого отклонения. Благодаря это-
му резко повышается быстродействие процес-
сов регулирования водорзспределения по ка-
налу, не

опорожнение и гарачтируекя
водообеспеченность лотребителей.
вращения уровня в участке к зизчеиияы меж-
ду дспустамыми предельными датчик 12 от-
ключается, а устройство возвращает канал к
обычному плавному регулированию.

пеобходипая
После воз-

Предмет изобретения

Устройство для регулирования уровней во-
ды в ирригационных канал, содержащее бло-
кн управления затворами верхнего и нижнего
бьефа, импульсный — авторегулятор, — датчик
уровня нижнего бьефа и датчик предельных
уровней воды, отличающееся тем, что,

<© целью предотвращения — технологических
сбросов воды и беслеребойного обеспечения
водопотребителей, датчик предельных уровней
воды подключен через промежуточные ” реле к

цепям питания магиитных пускателей блоков
управления затворами соответственно верх-

него и нижнего бъефа.
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