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рения области применения сибтемы, она
‚содержит датчик расхода воды в нача-
ле канала, датчики положения затворов

последо-

ующих.

регуляторов уровня воды нижних бьефов
водовыпусков, выходами связанных ©

затворов

вый выход блока дистанционвой комму-
тации подключен к входу блока умноже-,
ния, вторые выходы - К В: соот-
ветствующих первых и Вторых блоков.
задания, выходы датчика расхода воды
в начале канала, датчиков положения
затворов перегораживающих сооруже-
ний н водовыпусков, датчиков уровня

живающих

нены с соответств: вто)
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Изббретение относится к водному
хозяйству, а именно автоматизации
водораспределения открытого канала.

Известна система автоматического
регулирования водораспределения от- .
крытого канала,

ры уровней воды, связанные с датчи-
ками уровней верхних и нижних бъе-
фов нерегораживающих сооружений,
блоки заданий и сумматоры [1

Недостатком известной системы
лэляется наличие непроизводяхельт

ных сбросов воды при отключении
потребителея.

Наиболее близкой по технической
сущности к предлагаемому изобретению
является система регулирования водо-
распределения открытого канала ©
перегораживающими сооружениями и во-

довыпусками с затворами и приводами.
к ним, содержащая регуляторы уровней
воды, связанные с датчиками уров-

ней верхних н нижних бьефов перего-
раживающих сооружения, блоки зада-
ний, сумматоры, датчики возмущений ,
датчики положения регуляторов и ин=
‘верторы [2]. \

Ииееыая система обеспечивает
перестройку и стабилизацию режима:
водораспределения таких открытых ка-
налов, подача воды в которые и, со-
ответственно, забор воды из них не
лимитированы. При этом в процессе
Функционирования каналов допускают-
ся произвольные во времени вклю-
чения и величины открытия затворов

любой момент мо:
быть удовлетворены согласно их
потребности. Однако существует
жество открытых каналов, подача волы

забор
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дораспределения открытого канала, ©6-
‘рхащую регуляторы уровня воды

верхних бвефов › перегораживающия со-
оружений, выходами связанные с при-
водами затворов перегораживающих Е

венно с выходами‘первых блоков ‘за=
дання н с вых‹ датчиков Уровня -

воды верхних бъефов перегоражнваю-

щих сооружений, :а также приводы

канала, датчики положения затворов

перегораживающих сооружений, после-

довательно соединенные вторые блоки
задания и регуляторы уровня воды.
вижних бъефов водовыпусков, последо-
вательно соединенные блок памяти,
блок умноження, с: ‚ующнй накопи-
тель н блок дистанционной коммутации,
а также датчики уровня воды нижних.
бьефов водовыпусков, выходы которых
подключены х вторьм входам соответ-

40

лервый выход блока дистан-
гации подключен к входу

блока умножения, вторые выходы = к
входам соответствующих первых и вто-.
рых блоков задания, выходы датчика
расхода воды в начале канала, дат-
чиков положения затворов перегоражи-
вающих сооружений и ВОдОВЫПуско:
датчиков уровня воды верхних бъефов
перегораживающих сооружений и датчи-
ков уровня `воды нижних бъефов. водо-
'выпусков соединены с соответствующи>
ми вторыми входами блока дистан-

ционной коммутаци!
›ткрытый канал представляет собой

оВЫ
пусков ), связанных участками откры-
тых водоводов.

На фиг. 1 представлена блок-схема.

как не обеспечивается регулирование
затворов
при изменениях величины подачи во--

ды в канал,

цель о-
ласти применения системы регулиро-
ваняя водораспределения.

цель’

тем, что в систему регулирования во-
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ло В
Уровня водыу Ва фи
дистанционной коммутаци:

Система вклечает датчики 1 уров-
ней воды верхних бъефов перегоражи-
ваюмих сооружений и датчики 2 уров-
ней воды нижних бъефов водовыпусков,
первые зхоны которых соединены соот:

© входами 3
уровая воды верхних ‘бъефов нерегора-

сооружений, выходы которых.
связаны с приводаме’ ватворов перв»

и входами

регулятороз 4 уровня Воды РИЖНИХ
бвефов водовытусков, выходы КОТОрых

атворов ВОдо-

зыпусков, причем втооые входы регуля-
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3 уровня воды верхних бъефов

вЯ

уровня воды нижних бьефов водовыпус-`
ков - с выходами вторых блоков 6 за=--
дания; датчики 7 положения затворов
перегоражнвающих сооруження, датчики

нены с ссотве:

‘блока 10 дистанционной коммутации,
первый выход которого подключен к
входу блока 12 умвожения, а вторые -
выходы - к входам соответствующих. —-
первых 5 и вторых 6 блоков задания. )5

Жоличество датчиков 2 уровня'лято! 6 зада-

ла водовыпусков.

‘еличины подачи

размещен Б‘ начале
Регуляторы 3 уровня воды верх-

него бьефа перегоражнвающего соору-

жения н регуляторы & уровней воды

выпульсные сигвамн:

импульсные сигналы уставок, которые

преобразуются на выходе в сигналы

10 дистанционной коммутации

-функционирует пернодически и пред-
назначен для коммутации и передачи

последовательно во времени измери-.
тельных сигналов от датчиков к блоку.
12 умножения, а также сигналов уста=

вВлок 10 дистанционной коммутации мо-
жет быть выполнен, например, на базе
распределителя импульсов`16, связан-
ного с вентильными схемами 17 (см,
Фиг. 3 ).

юк 11 памяти предназначен для
хранения эначений весовых коэффици-

умножение „значения сигнала от
каждого датчика на свой _ весовой ко-
эффициент.

рушии нансПаес 13 предназ-
начен для снгналов уста=

Шовательно во времени из блока 12
ния-

Алгоритм функционирования последс-
вательно соединенных блоков 11-13 ©
учетом подключенного к входу блока 12
первого выхода блока 10 может быть
представлен в следующем виде

"‹‘Г—_:‚".д‹іі ОЕ
тде ^ - количество датчиков;

к -
ч

®- значение сигнала от }-го
датчика

К; - весовой коэффициент. :
вёбовые коэффициенты являются ин-

Ч пивидуапъипя характеристикой канала
и предст: собой известную матри-
мУ зиіченив коэффициентов .

Для расчета этих коэффициентов ис=
пользуются гидродинамические х&

нальной: величнне сигнала’ рассогла
сования. —. - 38

Первые 5н соои6 6 блоки зада=- -
ния.
в сигналы. удовинв длл срдвиепм
их в регуляторе с сягналами от дат=
чиков. Блоки 5 и 6 задания имеют —-
одинаковое принципиальное исполне-
ние. Одним из
блока задания является шаговый двига=
тель. На вход двигателя поступают

60
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Функции:
участков ) каиала, получаемые экспё-
риментальным путем, гидрометричес-.
кие данные (расходные характеристики

и водо-.
выпусков }, получаемые гидрометричес-
кой службой канала на основе резуль-
татов тарировочных работ) конструк-
тивно-технологические характеристики

канала ( пере-
гораживающих сооружений и водовыпус-
ков, максимальные значения уровней



Случайные ‘Отклонения текуш‚нх зна-
чений уговней воды от выработанных.
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бъеёов, козффициенты откосов, уклоиы — значения уставок устраняются регуля-
два участков канала, параметры попе- — торами 3 и 4 следующ
фечного сечения участков канала, раз- — Например, отклонился уровень воды
меры водопропускных отверстий перего- — В нижнем бъефе одного из водовыпус-
раживающих сооружений и водовыпус- ков. В этом случае на вход регулято-

„), являющиеся паспортными — 5. ра 4 уровня воды нижнего бьефа водо-
карактеристиками канала, выпуска постулает сигнал с соответ-

‘огласно приведенному алгоритму ствующего датчика 2 уровня в
функционирования весовые коэффициен- — другой вход регулятора 4 поступает
ты определяют степень влияния изме- сигнал с соответств: блока.
ряемого. па значение рассчи- 10 задания. В результате сравнения этих
тываемой установки & приводят раз- сигналов в регуляторе 4 последния:

мерно: к раз- сигнал, на
мерности сигнала уставки...- привод затвора водовылуска, после

Предлагаемая система работает отработки которого воссталавливает-
- следующим обра: 15 ся значение уровня воды в

блок 12 бье!
„ Noевез ’слок 10 дистанционной коммутат ° ЗНаченно уставки. ”

цреивни сигналы от датчиков 1‚ 2, при изменении уровня воды верхнего
7,.8, 9 всех узлов открытого канала. у бьефа перегоражнвающего сооружения .

на основе этих сигналов согласно чае на . ‘гулятора 3
припеденному алгоритну Функционирова- — Уровня воды верхнего сьефа перего-

бло-

К5 10, 22, 13 вырабатываются сигналы — сигнал с датчика 1 уровня воды, на
уставок, которые блоком дистанцнон- ; ДРУГОЯ ВХод регулятора 3 поступает
ной коммутации периодически передают- ”” сигнал с блока 5 зада!
ся последовательно во времени на вхо- в результатв вравнения этих сиг-
ы Элоков 5 и 6 зедачия. после п налов в рег: 3 последний вы-овразования сятналов уставок @ блок: рабатывает сигнал, поступающий на

ния последние поступают на „, привод затвора перегораживающего.
нервые входы соответствующих регуля= 30 сооружения, после отработки которо-

4, ва вторые входы которых — го восстанавливается значение уров--
поступают сигналы с соответствующих вя воды в верхнем бъефе перегоражи-.
датчиков 1 й 2 уровкей воды. вающего сооружения, соответствую-
зультате сравнения этих. щее значению уставки. -
регуляторах 3 и 4 последние выраба- 35 — Таким образом, предлагаемая сис-

сигналы, постун: ма призо- — дема позволяет, регулировать водо-
ды затворов соответственно перегора- ›аспределение открытого канала,
живающих сооружений и зыпусков, подача воды в который лимитирована,

отор о регу-вастся на 40 воров. пот--
канале, :ам-яет‹:тяушии текунену ребнтелей в зависиюости оо ДвЕлЕнай

значенкю_ подачи - полачи воды в канал имеет ссобеннобольшое значение в условнях лефици-
та водных ресурсов.
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