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(57) Изобретение относится к Гидро-
технике и может быть использовано на
оросительных системах. Целью изоб-
ретения является упрощение конструк-
ции и расширение функциональных воз-

можностей за счет обеспечения регу-

заны гами Зи 4 с
лем сигналов датчиков. В стойке 6

и на штанге 3 шарнирно установлено
выходное звено 7, конец которого рас-
положен между датчиками 9 н 10 поло-
жения. Перемещением оси вращения А
рычага 5 регулятор настраивается на
требуемый диапазон разностей уров-
ней воды в бъефах. При разности
уровней, выходящей за пределы задан-
ного диапазона, выходное звено 7

касается одного из датчиков 9 или ,
10 н блок 8 управления вырабатывает
сигнал на поворот затвора !1 в тре-

буемом направлении. | ил. пэ
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Изобретение относится к гидротех-
нике и может быть использовано на

в

2

самым разность уровней в требуемом

диапазоне.

ак

на каналах, а также в устройствах

если уровень воды

в верхнем бьефе увеличивается (умень-
польдерного орошения. 5 шился водозабор из бьефа или вклю-

Целью изобретения является упро- чили насос на насосной станции), а
щение конструкции и расширение функ- в нижнем бъефе уровень остается прак-

циональных возможностей путем обес- тически неизменным, поплавковый дат-

печения ‚регулировки пропорциональ- чик ! уровня верхнего бьефа подни-

ности сигнала поплавкового датчика. '0 мается, выходное звено 7 поворачива-
На чертеже изображена схема ре- ется и действует на датчик 10 поло-

гулятора уровня. жения блока 8 управления. Затвор 11

Регулятор уровня содержит поплав- открывается; увеличивая уровекь воды
ковые датчики 1 и 2, расположенные в нижнем бъефе, поэтому поплавковый

в верхнем и нижнем бъефах гидросоо- '$ датчик 2 поднимается, поднимая через
ружения. Датчики ! и 2 кинематичес- рычаг 5 выходное звено 7. Процесс

ки связаны посредством штанг 3 н & продолжается до тех пор, пока конец
© преобразователем сигналов датчи- выходного звена 7 не займет нейтраль-

ков. Преобразователь сигналов датчи- ное положение,

ков. рычаг 5, ось 20 же образом устр,
А которого расположена с возможностью работает и в случаях, когда возмуще-

и в ние т в нижнем бъефе, т.е.

положении. Рычаг 5 снабжен стойкой когда уровень последнего начинает
6. звено 25 У быст-

сигналов кинематически связано со рее, чем установлено при наладке

стойкой 6 и штангой 3, Регулятор устройства.
снабжен блоком 8 управления с датчи- ‚

ками 9 и 10 положения. Блок 8 уп- Формула изобретения
равления связан с затвором |! гидро- 30 Регулятор уровня на гидросооруже-
сооружения. Конец выходного звена 7 ниях, содержащий поплавковые датчи=
расположен между датчиками 9 и 10 по- ки уровня, расположенные в верхнем

ложения ‚ и нижнем бьефах и соединенные с пре-
у ›р работае: об- ‘игналов й

разом. ‚ 35 связанным с затвором, отличаю-
Перемещением оси вращения А ре- щийся тем, что, с целью упроще-

гулятор настр. на т ния. и функцио-
диапазон разностей уровней воды в нальных возможностей путем обеспе-
верхнем и нижнем бьефах. У! чения рег

диапазон определяется расстояннем 40 сигнала поплавкового датчика, преоб-

между ЭЗи10 3
концом выходного звена 7. рычажного механизма с регулируемым

При изменении разности уровней, ходом и блока управления затвором,
выходящем за пределы заданного диа- „имеющёго датчики положения, при
пазона, внходное звено 7 касается 45 Этом входные звёнья кулисно-рычаж-

одного из датчиков 9 или 10 положе- ного механизма соединены с датЧика-
ния, Блок 8 управления вырабатывает ми уровня, а его выходное эвено рас-
сигнал на ловорот затвора 1| в тре- положено между датчиками положения
буемом направлении, поддерживая тем блока управления.
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