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(54) (57) 1. ОРОСИТЕЛЬНАЯ СИСТЕМА,
содержащая источник орошения, распреде-
лительный канал, снабженный регулятором

и с

машинами, скабженные каждый датчиком
уровня, отличающаяся тем, что, © целью
расширения эксплуатационных возможнос-
тей, регулятор водоподачи снабжен блоком
сравнения и датчиком расхода, установ-
ленным в головной части распределитель-
ного канала и подключенным к одному из

входов блока сравнения, другой вход которо-
го подключен к датчику уровня ближайше-
го ороснтеля, а выход` соединен © при-
водом регулятора водоподачи.

2. Система_ по п. 1, отличающаяся_ тем,
что, с целью обеспечения дискретного управ-
ления, каждый датчик уровня подключен к

блоку через группу пор
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Изобретение относится к сельскому хо-
зяйству и может быть использовано для

реле и числа дождевальных машин в Снс-
теме ( простейшем случае число аороговых

ных культур, в частности, широзахватными

дождевальными машинами с забором воды в
движении из открытых ороснтелей, напри-
мер,типа «Кубань».

Цель изобретения — расширение эксплуа-
тационных возможносте!

а фиг 1 ана схема: оросительной сис-
темы; на иведены схемы ре

гулятора воцоподачи соответственно с непре-
рывным и дискретным управлением.

Оросительная система содержит источник:
орошения 1, регулятор водоподачи , распре-
делительный канал 3, оросители 4, затворы 5

узлов, ст

ры 6 отношения отклонений уровней в
сопряженных верхнем и нижнем бъефах. Дат-
чнк уровия 7 установлен в верхнем оро-
снтеле 4. Регулятор водоподачи включает
блок сравнения 8 (с целью наглядного пред-
ставления показан в виде механического
рыча›в) вход которого соединен с датчиком
уровня 7.

Регулятор водоподачи 2 содержит затвор
9 с приводом, например, в виде электро-
мотора 10 с редуктором 11, присоединен-
ного к блоку сравнения & через усилитель 12
(фиг. 2 н 3

Расходомер 13 выполнен, капример, в
виде уровнемера 14 с нелинейным преоб-
разователем 15 и установлен в начале
канала. В варианте непрерывного управле-
ния (фиг. 2) предусмотрен блок алгебраичес-
кого суммирования и умножения 16, через
торый расходомер 13 соединен с входом бло-
ка сравнения 8. Датчик уровня 7 соединен ©
вторым входом блока сравнения 8, выход ко-
торого соединен с приводом регулятора
водоподачи 2 через усилитель 12.

При дискретном управлении (фиг. 3) ре-
гулятор содержит пороговые реле 17, задат-
чик 18 и блок сравнения 8, причем задат-
чик 18 соединен своими входами с датчи-
ком уровня 7 через пороговые реле 17, вхо-
ды блока сравнення 8 соединены с выхо-
дами задатчика 18 и расходомера 10, а
выход блока сравнения 8 соединен с при-
водом регулятора водоподачи ® через уси-
литель 19.

Количество пороговых реле 17 (или коэф-
фициент, устанавливаемый
ния 16) зависнт от величины диапазона до-

колебаний уровней в точке
установки датчика уровня 7, его погреш-
ности, зоны нечувствительности пороговых
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равным или крат-выМ чиг_пу дождевальных машин). Система
настраивается так, чтобы при максимальном
уровне в оросителе 4 с датчиком 7 (с расчет-
ным запасом на прием стока воды йз под-
водящего канала) затвор регуятора водопо-
дачи 2 был полностью закрыт, а при мини-мальком уровне (также с расчетным запасом
на добеганье) — регулятор водоподачи по-
давал расход, который на 5—10% больше
мноминального водопотребителя всеми одно-
временно включаемыми в работу машинами.

Оросительная снстема работает следую-
щим образом.

С:
так, что во всех оросителях 4` обеспечива-
ется практически синхронное — изменение
уровней: при включенни дополнителных ма-
шин уровни во всех оросителях 4 снижа-
ются, а при отключении повышаются,
нозэтому величина уровня в верхнем ороси-
теле 4, в котором установлен датчик 7, поз-
воляет судить о Соотношении подаваемого

систему и потребляемого дождевальными
машинами расходов: если этот уровень сни-
жается, то подаваемый расход мёньше потреб-
ляемого, его следует увеличить; если уро-
вень повышается, то подаваемый расход
больше потребляемого, его следуст `умень-
шить. При непрерывном управлении на уси-
литель 12 подается разность между сигна-
лом датчика уровня 7 и сигналом рас-
ходомера 13` умноженным — в блокс 16
на расчетный `коэффициент. При соот-
ветствии подаваемого расхода заддниому
уровню разность снгналов равна нулю н
перемещение затвора не производится. Если
подаваемый расход меньше (больше) того,
который соответствует данному уровню (сиг-
налу с датчика 7), на выходе блока сравне-
ния 8 получают сигнал, который посту-
пает на усилитель 12 и далее на привод
затвора. Положение затвора изменяется
пока подаваемый расход не придет в соот-
ветствие с уровнем воды в верхнем оросителе.

дискретном — управленииПри система
работает — аналогично:

меняет подаваемый расход до тех пор, пока
сигнал датчика уровня 7 не будет соот-
ветствовать сигналу задатчика 18.
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