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й кянал со
рами уровней воды по длине канала в мес-
тах отвода в оросители с поливными уста-

новками и регулятор водоподачи в начале

распределительного канала с блоком управ-
ления приводом регулятора и источником

!

питания, отличающаяся тем, что, © целью
упрощения конструкции и сниження экс-
плуатационных затрат, система снабжена
дозирующим блоком в виде двух пар реле
открытия и закрытия затвора для изменения
расхода в распределительный канал на ве-
личину расхода последовательно сначала
на величину двух, а затем одного расхода
поливной установки, а также реле времени
и перед каждым
тором’датчиками верхнего и нижнего уров-
ней, подключенных к блоку управления, вы-
полненному в виде открывающего н закры-
вающего реле, контакты которых через кон-
такты реле времени подключены к дозиру-
ющему блоку, причем открывающее реле

к источнику питания через вклю-

ченные. параллельно ` контакты — датчиков
нижнего уровня, а закрывающее реле под-
ключено к источнику питания через после-
довательно включенные контакты датчиков
верхнего уровня.
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к хо- — со 6 уровня верхнего бъе-

зяйству и может быть применено на ороси- фа (например, водосливамн), оросители
тельных снстемах,. предназначенных для — 7 с дождевальными машинами (илн дру-
полива сельскохозяйственных — кКультур, В гнын гюпивныии установками, не показа-

5 верхнего 8 и
ными машинами, например <Кубань». нажнего 9 уровней (условно показаны их

звестна автоматизированная ороси- — контакты) с поплавками 10, связанных,
тельная система, включающая регулятор например, с поплавками и: установленными
водоподачи в начале распределительного перед стабилизаторами 6, причем контак-
канала со аабилизвторяии уровня нижнего 4 ТЫ датчиков 8 и 9 уровней соединены соот-
бъефа и ор с н
ми [1]- щим ‚ входами 10 регулятора 1 водоподачи.

Недостатками известной системы явля- Регулятор водоподачи (фиг. 2) содержит
ются большие капитальные затраты и боль — открывающее 11 и закрывающее 12 реле,
шие потери воды на сброс. реле времени 13, а также дозирующий блок,

Известна также автоматизнрованная 15 состоящий из пар реле 14—17. Реле 11 и 12
оросительная система, включающая распре- имеют нормально разомкнутые контакты

со’ ‘уров- 1 ‚ реле временн 13 нме-
ней воды по длине канала в местах отвода — ет нормально разомкнутые 24—26 контак-
в оросители с поливными установками и ре- — ты н нормально замкнутый контакт 27. Дат-
гулятор водоподачи в начале распредели- чики 8 и 9 имеют соответственно нормаль-
тельного канала с блбком управления при- но разомкнутые контакты 28 и нормально
водом регулятора и источником — пита- замкнутые контакты 29.
ния [2]. В предлагаемой — автоматизированной

Недостатками данной системы являют- ороснтельной снстеме демпфирующий объем
ся сложность конструкции и большне экс. „ ВОДЫ создается системой оперативного управ-

плуатационные затраты, что связано с не- 25 Ления За счет части аккумулирующего объе-
обходимостью — стронтельства — резервного! ма одного или пары смежных оросителей,
бассейна, высокорасходной насосной уста. — ПРичем эта функция оперативно переносит-
новки и’большим расходом электрознер- — ©Я На ороснтель с самой нижней из работа"
а ющих в данный момент машин. При этом

Цель изобретения — упрощение кон- з Демпфирующий объем находнтся в снстеме

струкции и снижение эксплуатационных за- каналов, поэтому используется без нсос-трат ной установки с соответствующим уменыше-
Поставленная цель достигается_ тем, что внем затрат и повышением надежности,

система снабжена дознрующим блоком в он нспользуется оперативно в процессе
внде двух пар реле открытия и Закрытия основного управления, поэтому принимать
Запвора ля изменения расхода в распре. з; ©О с Завышеннем величнны мег необходи-
делительный канал на величину расхода — МОСТИ
последовательно сначала на величину двух, Контакты датчиков верхнего уровня 8
а затем одного расхода поливной установки, настраивятся на их замыкание при уров-
а также реле времени, и аке КОТОрЫЙ
перед каждым стабилизатором датчиками Т“ чтобы объем оросителей, заключенный
верхнего и нижнего уровней, подключенных 40 между этим уровнем н уровнем гребня дан-
к блоку управления, выполненному в виде ного водослива, был равен ©- К,; контак-
открывающего и закрывающего реле, кон- ты датчнков ® нижнего уровня НЯС'Р“”'
такты которых через контакты реле времени ются на их замыкание при уровне в ороси-
подключены к дозирующему блон‹у, причем телях Ними, КОТОрый выбирается так, чтобы

реле объем. между этим
питания через - включенные параллельио уровнем н нижним предельным уровнем
контакты датчнков нижнего уровня, а за- — (П тутовиям на машину), был равен
крывающее реле подключено к источнику ©1 К (©, — ИФИИ"МШШ‘ расход ма-
литания через последовательно включенные шины; &- ‘1 — время добегания положн-
контакты датчиков верхнего уровня. тельных и отрицательных попусков воды;

50 К,, коэффициент запаса, выбирае-
На фиг. 1 представлена схема автома- мые по конкретным условиям объект:

тизировапной оросительной _ системы; — на Днаграмма замыкания контактов реле
‚ ® — электрическая схема регулятора — времейи 13 приведена в нижней части фиг. 2

водоподачи © ‘дозирующим бло Реле 14 н 15 дознрующего блока выполня-
Автоматизированная оросите.пьняи сс „® Юг Функцню нормирования ` необходимой

определяющие подачу воды из источника

орошения 4 в распределительный канал 5
ауз,использование расходомера или
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датчиков заданных уровней воды в распре-
'делительном канале за затвором 2, однако
во всех случаях блоки 14 и 15 обеспечива-
ют изменение подаваемого в сиск›иу рас-

хода на устаиомениую величину.

е 16 н 17 настроена на величи-
ну * 0... а пара реле 14 и 15 настроена
на величину*2Он. Оросители 7 выполня-
ются безуклонными; подаче воды в систему
может регулироваться не только затвором,

но и изменением числа работающих насос-.
ных агрегатов. Электрические связи Пока-
заны на чертеже фиг. ?.

сис-

'ючд работает следующим образом.

результате _ предшествующих регулировок.

В связн с использованием стабилизаторов
верхнего уровня’ все оросители, кроме само-
го нижнего из оросителей с работающими
машинами (будем называть их «нижние
работающие оросители») заполнены, по-
этому контакты их датчиков уровня 8 замк-
нуты, а контакты 29 разомкнуты, но ниж-
ние работающие оросители, как правило,
не заполнены, поэтому контакты их датчи-
ков 98 и 29 разомкнуты. Нижерасположен-
ные оросители с неработающими машина-

ми в
щих` регулировок, поэтому контакты их дат-
чиков 28 замкнуты, а контакты их датчиков.
29 разомкнуты.

Небаланс между подачей воды в систе-

ол

работающих оросителях. Если ппдача ввды
в систему отреб-
ление, то уровень в нижних раб‹пающих

чение времени добегания уровень воды в
нижних - работающих оросителях прод‹

М
‘водопода-

чи также исключено до тех пор, пока реле

времени 13 продолжает отсчет времени цик-
ла` управления, после чего начинает сни-
жаться и возвращается в основной диапа-
зон. Если подача воды в систему несколько

гтельное изменение

шм, замкнется контакт датчика нижне-

25

30

50

55

го оросителя ® через регулятор , подавая

там предусмотрен запас во)
шций аварийную остановку включенной ма-

л времени 13 размыкается и
врашяеюи в исходное сщ:тояиие) ‘уровень

то проц‹
повторятп

Таким пбразом, при дефнците воды в
системе, т.е. при появлении сигнала от од-

ного из датчиков 9, регулятор ! ‘первона-
5) увеличи-

вает подачу на величину 2 Ом, но затем
через установленное на реле времени 13
время (через контакты 20 и 26) уменыша-
ет подачу на величину ! @м, т.е. оставляет
общее приращение расхода величиной К© =

'Он- О«=О,-
При’избытке воды в системе, когда за-

мыкаются контакты 8 и включается реле
12, процесс форсированной компенсации
возмущения протекает аналогично: перво-.
начально подача уменьшается на величину
2 @н (контакты 25,29 и реле 15), а за-

на В 96,
23 и реле 17), оставив общее приращение
расхода величиной л© = - 2 ©,+@,=
=-О,.

Использование двойного (форсирован-
ного) приращения в первой фазе управле-
ния с последующим переходом к обычной
величине ступени регулирования обеспечи-
вает р
т.е. повышает стабилизируюшую способ-
ность системы управлен

включении система обеспечивает

теме нет работающих машин, в системе есть
работающие машины.

Если машины долго не работают, то уров-

гое`равенство подаваемого и забираемого
машиной расходов. Однако чаще процесс
протекает следующим образом.
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При очередном увеличенни подачи кон-
тактом при работе машины в оросителе
регулятор увеличивает подачу воды в сис-
тему. Если в системе имеется хотя бы еще

Таким образом, заполнение всех ороси-
телей происходит `автоматически, этой же
системой — управления. неработающей
снстеме уровни в оросителях могут быть
и ниже замыкания датчиков &, но не могут
быть ниже замыкания датчиков 9 но имен-

вальная машина, то процесс управления
протекает следующим образом.
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Включенная машина забирает расход,

леднем, замыкание контакта датчика 9 ни-
жележащего оросителя приводит к увели-

чению подачи воды в снстему.

Если отключается одна из работающих ̀

ма,

т.е. далее процесс корректировки подачи

воды в систему выполняют контакты 28
и 29 датчиков 8 и 9 предпоследнего ороси-
теля. После отключения последней работа-
ющей машины (например, в первом ороси-
теле) замыкается контакт датчика 8, зат-
вор полностью закрывается, сбегающая во-
да аккумулируется в оросителях, система
заполнена водой и готова к работе.

редлагаемая система обеспечивает ус-
коренную компенсацию возмущений и на-
дежную работу при одновременном вклю-
чении (или отключении) двух и более ма-
шин. Экономический эффект от внедрения
одной системы для 10 дождевальных машин
типа «Кубань» составляет более 13 тыс. руб.
в год.

Подписное
Филиал ППП «Патентэ, г. Ужгород, ул. Проектная, &


