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УРОВНЕМЕР ДЛЯ ВОДОХРАНИЛИЩ,

Известные уровнемеры для водохранилищ,
содержащие поплавок, соединенный при по-
мощи троса и направляющих роликов с бара-
баном электромеханической следящей систе-
мы, входные контакты которой замыкаются
под действием изменения силы натяжения
троса, и устройство отсчета, сложны по уст-
ройству и монтажу на объекте и не обладают
достаточной точностью измерения.
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Уровнемер / установлен на дамбе водохра-
иплища выше отметки максимального уровня

воды. Поплавок 2 соединсн с прибором при
помощи стального троса &, огибающего ролик

Чатяг троса обсспечнвает вытакивающая
сила, действующая на лоплавок. Ролики 5
сбеспечивают постоянство длины наклонного
участка троса.

Тэким образом, поплавок размещей в сто-
Предлагаемый уровнемер отличается от 10 роне от прибора

известных тем, что в нем трос поплавка про- ой способ размещения прибора устра-
пущен через Укрепенный на дне подохранн: — вяет иеоблодимость стронтельства. спецналь-
лища й ролик, а вы: для
ческая система на с используют — дамбу.
дамбе водохранилища, при этом электромеха- 15 Применение в качестве гибкого элемента
ническая система может быть снабжена ком-
пенсатором, выполневным в виде пружины,

один конец которой жестко соединен © паль-
цем, воздействующим на контакты, и вторым
направляющим роликом троса, а другой —
соединен с совершающей поступательное пере-
мещение гайкой винтовой пары, кинемати-
чески связанной со следящей системой. Кроме
того, барабан уровнемера может быть выпол-
нен в виде гладкого цилиндра, посаженного
на ходовой винт, кинематически связанный со
следящей системо!

На фиг. 1 представлен предлагаемый уров-
немер, общий вид; на фиг. 2 — его принци-
пиальная схема.
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обычного стального троса вместо ленты уде-
тевляет прибор и упрощает его эксплуата-
цию.

Кинематическая схема конструкции, реали-
й щества, приведена на

ос 3 огибая ролих 6, ось которого
закреплена в скобе 7, поступает на мерный
барабан &. Уснлие от поплавка 2 передавае-
мое_ тросом, растятнвает пружину 9 второй
конец которой закреплен на пальце /0.

ри нарушении равновесия системы, воз-
никающем вследствие изменения уровня, ско-

ба 7 перемещается и жестко с ней связанный
палец // замыкает одну из двух пар контакт-
ной группы 12. Последияя включает реверсив-
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ный электродвигатель /3. Двигатель — через
червячную передачу и зубчатый редуктор вра-
щает мерный барабан 8, наматывая или сма-
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нялась в соответствии с изменением длины
вертикального участка троса.

предлагаемом уровнемере эта задача ре-
0,тывая с него трос.

до тех пор, пока замкиутая пара контактов

не разомкнется. При этом положение поплав-

начальному оначено, Таким
зществляется постоянное слежение поплавкч
за уровнем воды.

Мерный барабан & должен вмещать коли-
чество троса, равное диапазону — измерения
прибора. Равномерное размещение троса на
барабане достигается перемещением барабана
по винтовой линии. Для этого он посажен на
винт /4, закрепленный в корпусе прибора.
Вращечие барабана осуществляется при по-
мощи зубчатой передачи из шестерен 15 и /5.
Шестеряю /5 приводит во вращение вал 17
с направляющей шпонкой. Перемещаясь вме-
сте с барабаком по винту /4, шестерня /6
приходит в соприкосновение с одной из щек,
закрепленных на шестерие /5, и при дальней-
шем движении ведет ее за собой, перемещая
шестерню по валу /7.

Винтовое движение мерного барабана по-
зволяет выполнить его в виде гладкого щи-
линдра, Это упрощает его изготовление м
облегчает контроль точности дна-
метра.

Угол поворота мерного барабапа пропор-
ционален длине вылущенного троса и, следо-
вательно, величине измеряемого уровия. Одна-
ко связать измерительный преобразователь
вепосредственно с барабаном затрудпительно,
поскольку последний не только вращается, но.
и перемещается поступательно. Поэтому для
стсчета уровия используют вал /7. Сочленив
с валом 17 входной вал преобразователя угла
поворота в выходной сигнал (на схеме не по-
казан), получают
го изхерсики. уровия, Местпый отсчет полу-
чают на десятичном счетчике оборотов /&
соединенном © валом. 17 зубчатой передачей.

ила, растягивающая пружину, зависит от
ллины вертикального участка троса, что вно-
сит погрешность в результат измерения. Эта
погрешность особсино велнка при больших
диапазонах изменения уровия. Чтобы исклю-
чить ее, надо изменять расстояние между кон-
тактиой группой /2 и неподвижным концом.
пружины 2 так, чтобы снла натяжения пру-
жины, определяемая этим расстоянием, изм®-

р
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шела альца 10, -
го ма гайке /9. Вращение винта 20, осущест-
вляемое через червячную передачу от вала 17,
приводит к поступательному перемещению.
тайки 19 вместе с пальцем 10. При повыше.
вии уровня гайка 19 приближается к контакт-
ной труппе /2, при поиижении уровня — уда-
ляется от нее, Передаточное откошение меж-
ду барабаном 8 н валом 2/ н шаг винта 20
выбирают такими, чтобы полный ход гайки 17
в днапазоне измерения составлял величину

у=-Ы

где + — вес одного метра троса в воде,
{ — максимальная длина вертикального

‘участка троса,

С — жесткость пружины 9.

Палец 22 входящий в паз 23, предотвра-
щает вращение гайки /

Предмет изобретения

1. Уровнемер для водохранилищ, содержа-
ши!п поп.\ав‹ж соединенный при помощи троса

ролнков_ © элек-
тропехапическ‹лй следящей системы, входные
контакты которой замыкаются под действием
изменсния силы матяжения троса, устройство.
отсчета, отличелющийся тем, что, © целью уде-
шевления моитажа и эксплуатации на объекте,
в нем трос поплавка пропущен через укреп-
лекный на дне водохранилища направляющий
ролик, а электромеханическая следящая си-
стема. устаковлена иа дамбе водохранилища.

2. Уровнемер_по л. 1, отличающийся — тем,
что, с целью повышения точности измерения,

система

выпотиешхым в виде пружины, один

ко соединен с пальцем,воздействующим ва контакты, и вторым на-
иресляющим ролнком троса, а другой — сос-
дикен с совершающей поступательное переме-
щенис гайкой внитовой пары, кинематически
связанной со следящей системой.

3. Уровнемер по п. 1, отличающийся тем,
что, с целью упрощения конструкции, в нем
барабаи выполнеи в виде гладкого цилиндра,
посаженного на ходовой внит, кинематически
связанный со следящей системой.
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